
 
 

  

 
  

 شʙوȉ الʙʯشح لʹهائॻات أولॻʮʸاد الʙوʦȁت العالʸي

 WRO Singapore 2025  
  

  

وفقاً للقʨاعʙ الʺعʙʺʱة في الʨʢॼلة الॽʻʡʨة للʛوʨȃت، لايʛʱشح أȑ فȘȄʛ إلى نهائॽات أولʺॽʰاد الʛوʨȃت العالʺي 
5202 SingaporeWRO   Șقʴǽ ʦالأول إذا ل ʜة:الفائॽالʱال ȋوʛʷقات الǼاʶʺفي ال  

o قة مهʺةǼاʶت  مʨȃوʛالRoboMission اتهاʯفǼ )ةʢسʨʱʺة، والॽائʙʱا)الابॽل على العلامة  ، والعلʨʸʴال :
 ʙامالؔاملة في أحǽقة. أǼاʶʺال 

o  لʰقʱʶʺعي الʙʰقة مǼاʶمFuture Innovators  ،ةʢسʨʱʺة، والॽائʙʱاتها (الابʯفǼاॽل على   ):والعلʨʸʴال
  .علامة على الأقل)  190(أȑ  في إحȐʙ جʨلʱي الʦॽȞʴʱ % على الأقل مʧ العلامة الؔاملة95

o  لʰقʱʶʺسي الʙʻقة مهǼاʶمFuture Engineers :ل علʨʸʴدة ىالʙʴʺالعلامة الؔاملة ال   ȑʙʴʱفي ال
  .Șʽثʨʱوال Șائʨالع ȑʙʴح وتʨʱالʺف  

o  ȘȄʛاز الفॽʱةإضافة إلى اجȄورʙارات الॼʱع الاخॽʺت  جʨȃوʛم الʨة لعلॽʺة العلʻʳرها اللʛي تقʱل  الʰق
ة العالʺॽة.   الʺʷارؗ

  رئيس اللجنة العلمية لعلوم الروبوت  
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